v" Durus Goriis Uzunlugu (Fren emniyet uzunlugu)

I = 0278 v.t, + 0,00394 -V
f£s

It : Fren emniyet uzunlugu veya durus goriis uzunlugu (m)

v : Tasitin hiz1 (km/sa)

t, : Intikal-reaksiyon siiresi (s)

f: Kayma-siirtiinme katsayist

s : Yolun boyuna egimi (yokus yukar1 (+), yokus asagi (-) alinacak)

v Gecis Goriis Uzunlugu (Sollama uzunlugu)
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Iy, Ly, Lg : Sollama uzunlugu (m)
ts, ts : Sollama siiresi (s)

v : Sollayan tasitin hizi (m/s veya km/sa)

v, : Sollanan tasitin hiz1 (m/s veya km/sa)

v; : Karsidan gelen tasitin hizi (m/s veya km/sa)

d, : Sollayan ile sollanan arasindaki takip aralig1 (m)
d, : Sollanan ile sollayan arasindaki takip araligt (m)
a : Sollama manevrasi yapan tasitin ivmesi (m/s”)

v' Deversiz Yatay Kurplarda Tagit Stabilitesi
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v" Deverli Yatay Kurplarda Tasit Stabilitesi
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v" Minimum Kurp Yarigap
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Vv : Kritik savrulma hizi (km/sa)

Vv : Kritik devrilme hizi (km/sa)

V, : Proje hiz1 (km/sa)

R : Kurp yarigap1 (m)

Ruin : Minimum kurp yarigapt (m)

a : Dever agis1

q : Dever egimi (qg=tana)

U : Enine siirtlinme katsayisi

h : Tasitin agirlik merkezinin kaplama yilizeyine mesafesi (m)

e : Tasitin tekerlekleri arasindaki mesafe (m)



